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TruckController

Diagnosegerat fur den
J1939-Aufbau-CAN-Bus im LKW

TruckController

Produktubersicht

Der TruckController ist ein Diagnosegerét fir Fahrzeug- und
Aufbauhersteller an der Aufbau-CAN-Schnittstelle bzw. FMS-
Schnittstelle an LKWs. Es werden dabei die géngigen
Botschaften nach dem SAE J1939 Standard unterstutzt.

Die vom Fahrzeug gesendeten CAN Botschaften werden im
TruckController ausgewertet und Ubersichtlich dargestellt.
Somit kann auf schnelle und einfache Weise uberprift
werden, welche Werte tatséchlich am CAN-Bus anliegen und
verwendet werden kdnnen.

Des Weiteren ist es mdglich die unterstitzten CAN
Botschaften vom TruckController an die Aufbau-CAN-
Schnittstelle zu senden und somit ein Aufbausteuergerét zu
simulieren.

Die vom Steuergerat unterstutzen CAN-Botschaften werden
am TruckController Ubersichtlich grafisch dargestellt.
Verschiedenste Parameter, wie z.B. Nebenantrieb (Ein bzw.
Ausschalten), Motor (Start bzw. Stop) konnen zusétzlich

uber die Benutzeroberflache manipuliert werden. Abbildung 1: Fahrzeugsteuerung mit TruckController
(beispielhafte Darstellung)

Abhangig vom Fahrzeugtyp werden folgende Funktionen unterstitzt:

Kombiinstrument «Anzeige allgemeiner Fahrzeugparameter

Temperatur, Druck und «Anzeige von Temperaturen, Druckwerten und Betriebsdaten,
Betriebsdaten wie Betriebsstunden, Verbrauch usw.

Fah rzeugsteueru ng e Beeinflussung des Motors sowie der Nebenantriebe

*Senden aller unterstitzten Botschaften des Aufbauhersteller-

Sendebotschaften Steuergerats an das Fahrzeug-CAN-Gateway

*Anzeige aller Botschaften an der Aufbauhersteller-CAN- bzw.
FMS-Schnittstelle

Empfangsbotschaften
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Hardware-Spezifikation
Hardware-Basis ifm Display PDM_NG

Protokoll: SAE J1939 - ISO 11898 — High-Speed-CAN /
5V Basis / 250kBaud

Abmessungen (B x H x T): 192 x 157 x 64,5 mm
Display: TFT LCD - 7*- 800 x 480 Px - 153,4 x 92,4 mm
Schutzart: IP67

Betriebstemperatur: -30 ... +65°C

Lagertemperatur: -30 ... +80°C

Betriebsspannung: 10...32 V DC

Stromaufnahme: 300 mA (bei 24 V DC)

Beispielhafte Darstellungen

Vehicle Control

Abbildung 2: F1 - Kombiinstrument —
Darstellung allgemeiner Fahrzeugparameter

Bestellinformationen

Name Bestellnummer

TruckController NG B12000-TCC-001-1083
LKW

CANPowerSupply ~ B12090-CPS-002-0500

Abbildung 3: F3 - Beeinflussung der
Motorsteuerung

TruckController — Diagnosegerat fur
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TruckController

Diagnosegerét fur den
J1939-Aufbau-CAN-Bus im LKW

Unterstutzte LKW Typen
Typenspezifisch

Schnittstelle Steuergerat

Aufbau-CAN  PSM 3 (Parametrierbares
Mercedes- -, SonderModul) / EM9
Benz ;

Telematik PSM 4 — Aufbau CAN

Aufbau-CAN /
MAN FMS-
Schnittstelle

KSM (Kundenspezifisches-
Steuer-Modul)

BWS (Body Work System)

. Externer

Scania CAN-BUS BCI (Bodywork Commu-
nication Interface)

Volvo BB-CAN BBM (Body Builder Module)

DAF BB-CAN BBM (Body Builder Module)

Renault BB-CAN BBM (Body Builder Module)
VDI (Vehicle Data

Iveco CAN-Bus Interface), EM (Expansion
Module)

Herstelleribergreifend

FMS-

S Standard

Fleet Management System

DLNB propristary

Abbildung 4: F5 - Ubersichtliche Darstellung
der empfangenen CAN-Botschaften

Beschreibung

J1939-Aufbau-CAN-Bus im

M12 Kabeldose gewinkelt, 500 cm 4polige CAN-Leitung mit 120 Ohm

Widerstand (weitere Langen verfugbar)
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